
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ǣǽ度ǾƸȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇ⿙⿤ȿɲʀɂȡǙ買いˀǡ頂ǜ有ș⮽うǣǥいȍǨƹ 

◆本器ȡᓺǦǞય全Ǻǣ使用頂ǜƸɐɱɞɳȡ未然Ǻ防ǟǮȐǺȑƸ本書ȡȗǞǙ◼ȎˁǤいƹ 

◆ሬ新ǽۄ扱◻明書Ǿ弊社ɣʀɨɢʀɀ⾷h図図ナ囲ｭもも他他他めソhッ致ドめソドめﾝナも⾸ȗșɈウンɵʀɑ 

ǨȚǢǷǛǶǜȍǨƹ 

 

 

形式ȡǣ確認ˁǤい  販売ɿ計装業者ǽ方ȇ  ǣ使用ǺǹȚ方ȇ 

本器ǽ形式ȡǣ確認ǦƸ 

͘様ȡ確ǚȐǵˁǤいƹ 
 

本ۄ扱◻明書ǾƸሬ終ɮʀȾʀǽ

方ȇ渡ȚȗうǺǦǵˁǤいƹ 
 

本ۄ扱◻明書ǾƸ本器ȡ廃棄ǨȚ

ȍǶ大չǺ保管ǦǵˁǤいƹ 

 

   本製品ࠕࠊࡣ高圧又ࡣ特別高圧で受電すࡿ需要家ࡢ高調波抑制対策ガイドラインࠖ対象機器(高調波発生 

機器)ですࠋ 

   ・回路分類  ：㸵 

   ・回路種別No.：㸵１  交流電力調整装置㸦抵抗負荷㸧 

   ・換算係数  ：１．㸴 
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製品の保証範ࡕ 

本製品ǽ保証期間ǾƸǙ買いˀǡ後､年間ǶǨƹ保証期間中Ǻۄ扱◻明書Ƹ製品貼付ɱɡɳɿɦʀȵンȸ

等ǽ注意ȡ遵મǦǮᓺ常ǹ使用状態ǶƸ本製品Ǜ故⭿ǦǮ場合ǺǾ無償修理⅐ǦȍǨ⾷日本国内Ǻ限Ț⾸ƹ

そǽ場合ƸǙ手数ǶǨǛƸǣ購入先ƸȑǦǞǾሬ寄șǽ弊社営業所ȍǶǣ連絡ǞǯǤいƹ 

ǮǯǦƸˁ記Ǻ○当ǨȚ場合ǾƸ保証期間中Ƕȑ有償修理ǺǹșȍǨƹ 

､め 誤使用Ƹ誤接ỮƸ˃当ǹ修理や改辫ǺȗȚ故⭿及び損害 

･め 火災ɿ地震ɿ風水害ɿ落雷ɿそǽ͙ǽ天変地異Ƹ公害ɿ塩害ɿ有害性ȴɁ害Ƹ異常電圧や指઻外ǽ電源

使用ǺȗȚ故⭿及び損害 

工め 消耗品Ƹଔ命部品や付属品ǽ交換 

 

ǹǙƸǢǢǶいう保証ǾƸ当社製品単体ǽ保証ȡ意味ǨȚȑǽǶƸ当社ǾƸ当社製品ǽ故⭿Ǻȗș誘発Ǥ

țȚǙ客様ǽ損害ǺǳǜȍǦǵǾƸ損害ǽ如何ȡ問わǩ一չǽ賠償⛬任ȡ⛤わǹいȑǽǷǦȍǨƹ 

 

 

本書についてのお断り 

､め 本書ǽ全部ƸȍǮǾ一部ȡ無断Ƕ複写ƸȍǮǾ転載ǨȚǢǷȡ禁ǧȍǨƹ 

･め 本書ǽ記載内容ǾƸǙ断șǹǞ変更ǨȚ場合ǛあșȍǨƹ 

工め 本書ǽ内容ǺǳいǵǾƸ万全ȡ期ǦǵǙșȍǨǛƸ万一Ƹǣ˃審ǹ点や誤șƸ記載ȑț等ǛあșȍǦǮ

ȘƸሬ寄șǽ弊社営業所ȍǶǣ連絡ǞǯǤいƹ 

左め 運用ǦǮ結果ǺǳǜȍǦǵǾƸいǚǹȚ場合Ƕȑ⛬任ȡ⛤いǚǼȍǨǽǶƸǣ了承ǞǯǤいƹ 

 

 

 

 

 

 



⾼､⾼ 

  ય全ˀのご注意 
 

⿀⾽ご使用の前提条件 
本器ǾƸ屋内ǽ計装用əɕɳ内部Ǻۄș付ǠǵǙ使いǺǹȚ構辫Ƕ設計ǦǵあșȍǨƹ 

 

⿁⾽本器に使用のȿンボɳマーク 
●本器Ƕの使用 

ɱɡɳ 意味 

 
感電やȹȴǹǸǽ恐țǛあȚƸ

 ș扱いǺ注意ǨȚ箇所ǶǨƹۄ

 
火傷ǽ恐țǛあȚƸ高温ǺǹȚ

箇所⾷ɚʀɐȿンȷ⾸ǶǨƹ 

 

冷却ɝȩンǽ回転Ǻ巻ǜ込ȍț

ȚǹǸƸȹȴǽ恐țǛあȚ場所

ǶǨƹ 

 

感電ȡ防ǟǮȐƸ接地部⾷ۄ付

穴⾸ȡ電源設備ǽ接地端子Ǻ接

ỮǦǵˁǤいƹ 
 

●本書Ƕの使用 

ɱɡɳ 意味 

 
使用者Ǜ死亡ȍǮǾ重傷ȡ⛤う

恐țǛあȚ場合ȡ示ǦȍǨƹ 

 

使用者Ǜ軽傷ȡ⛤ǲǮșƸ物的

ǹ損害Ǜ充ոǺ予測ǶǜȚ場合

ȡ示ǦȍǨƹ 

 
ș扱いや操作ǹǸǽ補完ǶƸۄ

知ǲǵいȚǷ便利ǹ項目ǶǨƹ 

⿂⾽本器の概要 
⿙⿤ȿɲʀɂǾ単相用ǽȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇǶƸ調節計や手動設઻器ǚȘǽ信号ȡۅǠƸ電気炉

ɚʀɇǹǸǺڇ加ǨȚ電力ȡ調整ǨȚ電力調整器ǶǨƹ 

本器Ǿ一般క業製品向Ǡǽ汎用品ǷǦǵ設計ǦǵいȍǨƹ原子力ɿ放射線関連機器Ƹ医療機器Ƹ航空

ભ઺機器Ƹ鉄道や舶用ǽ輸送用機ǹǸ人命及び⛥産ǺǚǚわȚ用途Ƕǽ使用Ǿ意ࡖǦǵいȍǪȢƹ人

命及び⛥産ǺǚǚわȚ高い品質ɿય全性ȡ要求ǤțȚ設備Ǻ使用ǤțȚ場合ǺǾƸǙ客様ǽ⛬任ǺǙ

いǵƸ保護ɿય全回路ǽ設計及び設置ȡ行ǲǵય全性ǽ確保ȡǙ願いǦȍǨƹ 
 

  警告⾾注意 

⿀⾽取付方向 

通風冷却効果ȡ生ǚǨǮȐƸ⾷  ⿤⿟⾸Ǜ必ǩ

ˀǺǹȚȗうǺƸۄș付ǠǵˁǤいƹ 

⿁⾽机ˀǶǽ使用Ǿ禁止 

故⭿ǽ原因ǷǹǲǮșƸ転倒ǹǸǶ人体Ǻڈ害

ȡ及ȋǨ恐țǛあșȍǨƹ必ǩəɕɳǺۄș付

Ǡǵǣ使用ǦǵˁǤいƹ 

⿂⾽設置環境 

爆発性ȴɁƸ引火性ȴɁƸ蒸気ȍǮǾȳʀɤンƸ

鉄粉等ǽଣ電性物質ǽあȚ場所ǺǾƸ設置Ǧǹ

いǶˁǤいƹ 

⿃⾽修理ɿ改⢧ǽ禁止 

感電や火災⾻故⭿ȡ避ǠȚǮȐƸ当社ǽ認઻Ƚ

ʀɛɁ員以外ǽ修理ɿ改辫ɿո解ȡ禁ǧȍǨƹ 

⿄⾽不審ǹ場合Ǿ電源遮断 

悪臭や異常発熱ǹǸ異常Ƿ感ǧǮǷǜǾƸ電源

ȡ遮断ǦƸሬ寄șǽ営業所Ǻǣ一報ˁǤいƹ 

⿅⾽重量製品Ǻ注意 

 質量Ǜ ､るﾞﾚ 以ˀǽ製品ǾƸ必ǩふǮș以ˀǶ作

業ȡ行ǲǵˁǤいƹ 

ƛય全確保のお願い 

⿀⾽定格電流以ˁǶǽǣ使用 

本器ǽˀ面ȍǮǾ前面ǺあȚɱɡɳǶƸ઻格電

流ȡ確認ǦǵˁǤいƹ 

⿁⾽負荷を接続しǵから電源投入 

⛤荷ȡ接ỮǦǹい状態ǶǾƸ絶ଓǺ電源ȡ入ț

ǹいǶˁǤいƹ故⭿ǽ原因ǺǹșȍǨƹ 

⿂⾽適用負荷 

抵抗⛤荷ǶǨƹΡ相制御Ǻչș換えǵ使用Ǥț

Ț場合ǽȎƸ誘ଣ性⛤荷⾷変圧器一次側制御⾻

磁束密度 ､め･ギ 以ˁ⾸Ǜ適用出来ȍǨƹ 

⿃⾽⢦断ヒɭʀɂǽ取付 

ȽȬɲɁɇ素子ǽ保護ǽǮȐƸ辪断〺〜〟〬き無Ǧǽ

機種ǶǾƸ外部Ǻ辪断〺〜〟〬きȡ設置ǦǵˁǤいƹ 

⿄⾽ɏɀタɳ機器へǽଓ策 

Ρ相制御Ǻչș換えǵ使用ǤțȍǨǷƸ高調波

ɖȬɂǛ発生ǦȍǨƹ動力線ǚȘ⮼ǨǹǸǽଓ

策ȡ講ǧǵˁǤいƹ 

⿅⾽未使用端子ǽ使用禁止 

故⭿ǽ原因ǺǹșȍǨǽǶƸ何ȑ接ỮǦǹいǶ

ˁǤいƹ

参考 

〠う〟ﾄ 

〫が〽きえ〾〟〧 

高温注意 

۝動部 

注意 

接地 

端子 

警告 

注意 



⾼･⾼ 

⿀.形式コーɑ 
 

⿀⾽形式ɿ仕様の確認 

本器ǽˀ面ȍǮǾ前面ǺƸ形式Ȼʀɑ及び઻格電圧⾻઻格電流ȡ表ǨɱɡɳǛ貼付ǠǵあșȍǨǽǶƸ͘様ȡ

ȗǞ確認ǦǵˁǤいƹ 

 

 

 

 

 

⿁⾽形式 

⿀ ⿁ ⿂ ⿃ ⿄ ⿅ ⿆ ⿇ ⿈ 対0 対対 対寿 

Ｊ ⿤ □ □ □ □ □ □ □ □ □ □ 
 

電源電圧 

､0ｭ､00グ ､､ｭ､､0グ ､･ｭ､･0グ ･0ｭ･00グ ･･ｭ･･0グ 

･左ｭ･左0グ 工るｭ工る0グ 左0ｭ左00グ 左左ｭ左左0グ れれｭそǽ  ͙
 

定格電流 ※⿄ 

0､0ｭ､0ｴ 0･0ｭ･0ｴ 0工0ｭ工0ｴ 0事0ｭ事0ｴ 0り事ｭり事ｴ 

､00ｭ､00ｴ ､事0ｭ､事0ｴ ･00ｭ･00ｴ ･事0ｭ･事0ｴ 工00ｭ工00ｴ 

左00ｭ左00ｴ 事00ｭ事00ｴ り事0ｭり事0ｴ ﾋ00ｭ､000ｴ 
 

制御方式ɿフȫʀɑバック方式 
⿥⿉Ρ相制御方式〔電圧〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧形もո周制御方式 ど､ 
Ａ⿉Ρ相制御方式〔電流〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧形もո周制御方式 ど､ 
⿦⿉Ρ相制御方式〔電力〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧形もո周制御方式 ど､ 
⿝⿉Ρ相制御方式〔〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧無Ǧ形もո周制御方式 ど､ 
⿒⿉ո周制御方式 
 

⢦断ヒɭʀɂ 

Ａ⿉有ș  ⿝⿉無Ǧ 
 

設定通信ɮニッɐ ど⿃ 

⾿⿉無Ǧ       

⿀⿉有ș⾷本体ۄ付⾸   

⿁⿉有ș⾷əɕɳۄ付⾸ど⿁ 

⿂⿉有ș⾷通信付⾻本体ۄ付⾸ 

⿃⿉有ș⾷通信付⾻əɕɳۄ付⾸ど⿁ 
 

Ｃ⿣ ど⿃ 

⾿⿉外付⾷⿒⿣Ǿ必要Ǻ応ǧǵ֌途用意ǦǵˁǤいƹ⾸ 

⿀⿉内蔵⾷઻格電流⿀⾿」⿆⿄ＡǽȎ⾸ 
 

そǽ他機能 

⾿⿉無Ǧ 

⿀⿉ɚʀɇ断線警報付 ど⿀ ど⿃ 

⿁⿉電流制限 ど⿂ ど⿃ 

⿂⿉ɚʀɇ断線警報⾺電流制限 

⾷設઻通信ɮɓɋɐ付ǽ場合ǽȎ⾸ ど⿂ ど⿃ 

ど⿀⿉ɚʀɇ断線警報付⾷設઻通信ɮɓ

ɋɐ無Ǧǽ時⾸ǽ場合ǾƸΡ相制

御⾾ո周制御չ換Ǿ出来ȍǪȢƹ 

ど⿁⿉əɕɳۄ付時Ǿ֌途Ƹ専用ȹʀɞ

ɳキｻむｽクK工｛工至ぼȍǮǾキｻむｽクK事｛事至ぼ

Ǜ必要ǶǨƹ 

ど⿂⿉電流制限機能付ǽ場合ǾƸո周制

御Ƿǽ組Ȏ合わǪǾ出来ȍǪȢƹ 

ど⿃⿉ɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ形ǽ場合ǾƸ

設઻通信ɮɓɋɐƸɚʀɇ断線警

報及び電流制限Ǿ付ǠȘțȍǪ

Ȣƹ 

ど⿄⿉り事0ｴǷ､000ｴǾۅ注ଓ応ǶǨƹ 

ɱɡɳ 

ɘʀȻʀɑ 

形式Ȼʀɑ 

製辫番号 

઻格電圧ɿ઻格電流 
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⿁.各部の名称と機能 
 

 ⿀⾿Ａ⾻⿁⾿Ａ                ⿂⾿Ａ～⿆⿄Ａ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
ど⿀⿉〤〻ぎ〫〝がǶ断線警報器｛設઻通信ﾕﾆ〞ﾄ無Ǧ時ぼȡ使用ǽ場合Ƹ設઻端子⿅⾼⿆間Ǿ初期抵抗値設઻ǷǹșȍǨƹ 
 

名称 機能 

ŋ⿔⿥⿀ɱンɟ 
本器ǽ状態表示ɱンɟǶǨƹᓺ常時Ǿ点灯⾻異常時Ǿ点滅ǶǨƹ 

点滅時Ǿ直ǰǺ運転ȡᓹȐƸ当社ȍǶǣ連絡ˁǤȚȗうǙ願い⅐ǦȍǨƹ 

Ō⿔⿥⿁ɱンɟ 過電流ȡ検知ǦǮ場合Ƹ点灯ǦȍǨƹɚʀɇ断線ȡ検知ǦǮǷǜƸ点滅ǦȍǨƹ 

ō⿔⿥⿂ɱンɟ 
ɚɭʀɂ溶断ȡ検知ǦǮǷǜƸ点灯ǦȍǨƹ⾷⿀⾿Ａɿ⿁⾿Ａȡ除Ǟɚɭʀɂ内蔵ɪɏɳǽȎ⾸ 

ȽȬɲɁɇ素子ǽ異常ȡ検知ǦǮǷǜƸ点滅ǦȍǨƹ 

Ŏ⿔⿥⿃ɱンɟ 
ɚʀɐȿンȷǛ異常温度ǺǹǲǮǷǜƸ点灯ǦȍǨƹ⾷⿀⾿Ａ」⿀⿄⾿Ａȡ除Ǟ⾸ 

設઻値ȡɩɪɲ書ǜ込Ȏ時ǺƸ点滅ǦȍǨƹ 

ŏ⿢⿔⿣⿀ɐɲɦ 勾配⾻ˀ限ȡ設઻ǦȍǨƹ◌細Ǿ⿄め設઻ȡ参照ˁǤいƹ 

Ő⿢⿔⿣⿁ɐɲɦ ɅɝɐɁɇʀɐǽ設઻時間ȡ設઻ǦȍǨƹ◌細Ǿ⿄め設઻ȡ参照ˁǤいƹ 

ő⿢⿔⿣⿂ɐɲɦ エɴɡʀȿɯン⾻ˁ限ȍǮǾȲɟȿɯンǽ設઻ɐɲɦǶǨƹ◌細Ǿ⿄め設઻ȡ参照ˁǤいƹ 

Œ設઻端子 入力信号⾻各種設઻器等ȡ接ỮǨȚ端子ǶǨƹ◌細ǾƸˀࡖȍǮǾ⿅め結線ȡ参照ˁǤいƹ 

œ辪断ɚɭʀɂ ȽȬɲɁɇ素子保護用ǽɚɭʀɂǶǨƹ溶断時ǽ交換ǺǳいǵǾƸ､0め保મȡ参照ˁǤいƹ 

Ŕ接地端子 必ǩ接地ǦǵˁǤいƹ 

ŕ主回路端子 主回路端子⾷⿤⿀⾻⿤⿁⾸ǶǨƹ 

ど͘様ǺȗșƸˀ記内容Ƿ異ǹȚǢǷǛあșȍǨƹ

Œ設઻端子 

Ő⿢⿔⿣⿁ɐɲɦ 

ő⿢⿔⿣⿂ɐɲɦ 

ŕ主回路端子 

œɚɭʀɂ 

 付穴｛･むM二ぼۄ

Ŕ接地端子 

ŋ⿔⿥⿀ Ō⿔⿥⿁ ō⿔⿥⿂ Ŏ⿔⿥⿃ 

ŏ⿢⿔⿣⿀ɐɲɦ 

ŋ Ō ō Ŏ 

Ő 
 
ő 

Œ 

œ 

Ŕ 
ŕ 

ŏ 

 付穴｛･むMるぼ 使用ǦȍǪȢۄ

各種設઻入力 

ギク 
ギグ 
ギケ 
ギゲ 
ギコ 
ギゴ 
ギサ 
ギザ 
クキ 
クギ 
クク 

ｼN､ 
ｼN･ 
M､ 
M工 
Dｼ､ 
Dｼ･ 
Dｼ COM 

㇏ 
㇐ 
㇑ 
㇒ 
㇓ 
㇔ 
㇕ 
㇖ 
㇗ 
ギキ 
ギギ 

ｴLｴガM･ 警報接点⿁ 

使用ǦȍǪȢ 

⾺ 

⿚ 

⾼ 

⿛ 

使用ǦȍǪȢ 
グ 

警報接点､ ｴLｴガM､ 

至ｴ 
グ 

各種設઻入力｛M･ぼ 

制御入力 

外部Cギ入力 

設઻端子 

Ρ相もո周չ換 ど､ 

運転も停ᓹչ換 

使用ǦȍǪȢ 



⾼左⾼ 

⿁.各部の名称と機能 
 

⿀⾿⾿Ａ～⿁⿄⾿Ａ           ⿂⾿⾿Ａ～⿄⾿⾿Ａ  

 付穴｛･むMるぼۄ

œ 

ŕ 

Ŕ 

ŏ ő Ő Œ 

ŋ 

Ō 

Ŏ 

ō 

ŋ 

Ō 

Ŏ 

ō 

ŏ ő Ő Œ 

 付穴｛･むMるぼۄ

ŕ 

Ŕ 

œ 



⾼事⾼ 

⿂.取付 
 

 感電ȡ防ǟǮȐƸ本器Ǻ電源Ǜ供給ǤțǵいȚ場合ǾƸ供給元ǽ電源ȡչǲǵǚȘ作業ȡ行

ǲǵǞǯǤいƹ本器Ǿ設઻器類ǽȪȷɃȽɲȡ除ǜƸəɕɳ内部Ǻۄ付Ț〹ぎﾈえ〹き〞〧ﾀ〡〻ぎǶǨƹ 

 

⿂.⿀取付に当たǲての注意事項 

ŋ本体ǾƸȪɋɟɦʀȷ⾷  ⿤⿟⾸ȡˀǺǦǵƸۄș付ǠǵˁǤいƹ 

ŌǰșやȊǢșǽ少ǹいƸ風通Ǧǽ良い場所Ǻ設置ǦǵǞǯǤいƹ 

ō高温ȡ発生ǨȚ機器ǹǸǚȘǾ避ǠǵƸ設置ǦǵǞǯǤいƹ 

Ŏ本器ǽˀˁǺǾƸ放熱空間⾷本器一۞ո⾸ȡǷǲǵˁǤいƹ 

ŏ振動や衝撃ǽあȚ場所ǾƸ避ǠǵˁǤいƹ 

Ő腐食性ȴɁǽ発生ǨȚ場所ǶǾƸ使用ǶǜȍǪȢƹ 

őۄ付板⾷əɕɳǹǸ⾸ǾƸ十ոǹ強度ȡ確保ǦǵˁǤいƹ 

Œ઻格電流ǾƸ周ࡕ温度⿄⾿止ȡ基準ǺǦǵいȍǨƹ⿄⾿止ȡ越

えȚ場合ǾƸ右ࡖǺȗǲǵ⛤荷電流ȡ΢減ǦǵˁǤいƹ 

⾷動作温度Ǿ⿄⿄止ȍǶǶǨƹǢǽǷǜǾƸ઻格電流ǽ⿈⾿％以ˁǶǣ使用ˁǤいƹ⾸ 

 

 

 

 

ǃ､､めȪȷɃȽɲǄǺƸ外形ࡖɿۄ付ࡖ

ǛあșȍǨǽǶƸ参照ǦǵˁǤいƹ 

 

 

⿂.⿁取付寸法ࡖ 

●各定格電流Ƿ発熱量・質量Ƿの関係 

઻格電流 発熱量 質量 ઻格電流 発熱量 質量 

､0ｴ れﾊ 約･ﾞﾚ ､事0ｴ ､･事ﾊ 約二ﾞﾚ 

･0ｴ ･･ﾊ 約･ﾞﾚ ･00ｴ ･00ﾊ 約りﾞﾚ 

工0ｴ 工左ﾊ 約工ﾞﾚ ･事0ｴ ･工事ﾊ 約りﾞﾚ 

事0ｴ 左左ﾊ 約工ﾞﾚ 工00ｴ ･る0ﾊ 約､･ﾞﾚ 

り事ｴ 二左ﾊ 約工ﾞﾚ 左00ｴ 工れ0ﾊ 約､･ﾞﾚ 

､00ｴ れ二ﾊ 約二ﾞﾚ 事00ｴ 事0事ﾊ 約､･ﾞﾚ 

ど質量ǾƸ͘様Ǻȗș若干異ǹșȍǨƹ

外形寸法ࡖǾƸ⿃⾽外形寸法ࡖȡ参照ˁǤいƹ 

､0Ａɿ･0Ａ  工0Ａɿ事0Ａɿり事Ａ  ､00Ａɿ､事0Ａɿ･00Ａɿ･事0Ａ 

     

 
工00Ａɿ左00Ａɿ事00Ａ  設઻通信ɮɓɋɐ⾷əɕɳۄ付ǽȎ⾸ 

   

 ȪクɃサɲǽ取付 参考 

左り 

･むφ工め事 

れ､
 

れる
 

単Ρ⿉㎜ 
ど注意参照 

･むMる 
る事ど 

二0 

工･
事 

工0
0 
～･
 0 

単Ρ⿉㎜ 
ど注意参照 

･むMる 
､事工ど 

､･る 

工･
事 

工0
0 
～･
 0 

単Ρ⿉㎜ 
ど注意参照 

単Ρ⿉㎜ 

ど注意 

横Ǻ並Ȉǵۄș

付ǠȚ場合ǽሬ

ତ間隔 

れ事ど 

り0 り0 

･むM二 

､事
0 

､左
0 
～､
 0 

､事
0 

､左
0 
～､
 0 

､り0 

⾷横ۄ付ǽ場合⾸ 

警告 

･むMる 
､事工ど 

､･る 

左れ
事 

左り
0 
～･
 0 

単Ρ⿉㎜ 
ど注意参照 

●周囲温度࡜許容電流 

20

-10 10 20 30 40 50 55

40

60

80

90

100

定格電流 ᵆ%ᵇ

温度 ᵆ℃ᵇ
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⿃.外形寸法ࡖ 
 

⿀⾿Ａɿ⿁⾿Ａ  ⿂⾿Ａɿ⿄⾿Ａɿ⿆⿄Ａ 

   

 

⿀⾿⾿Ａɿ⿀⿄⾿Ａɿ⿁⾿⾿Ａɿ⿁⿄⾿Ａ  ⿂⾿⾿Ａɿ⿃⾿⾿Ａɿ⿄⾿⾿Ａ 

   

 

設઻通信ɮɓɋɐ⾷Ȳɟȿɯン⾸ 
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⿄.設定 
 

 各種設઻ȡ行う場合ǾƸ出力ǽ急変Ǜ生ǧǵ⛤荷や周辺装置Ǻ影響Ǜ出Ț場合ǛあșȍǨƹ

設઻変更Ǿ徐々Ǻ行ǲǵǞǯǤいƹ 

 

⿄.⿀電流⾾電圧入力信号ɿ接点入力信号 共通設定 

(対)制御方式ǽ切換 
設઻端子ǃŐ⾼őǄ  開放⿉Ρ相制御 

短絡⿉ո周制御 

どȲɟȿɯンǶ断線警報器⾷設઻通信ɮɓɋɐ無Ǧ

時⾸ȡ使用ǽ場合ǾƸΡ相⾾ո周ǽչ換Ǿ出来

ȍǪȢƹ 

(寿)ソフɐɁタʀɐ時間設定⾷⿢Ｅ⿣⿁ɐɲマ⾸ 
ఖいǲぱいǶ約⿀秒Ƹ右いǲぱいǶ約⿁⾿秒Ǻǹș

ȍǨƹ 

(3)運転⾾停止切換⾷⑤⾼⑦⾸ 
設઻端子ǽŏ⾼őȡ短絡ǨȚǷƸ運転ȡ停ᓹǶǜȍ

Ǩƹ 

 

⿄.⿁電流⾾電圧入力信号のみの設定 

(対)勾配設定⾷⿢Ｅ⿣⿀ɐɲマ⾸ 

ఖいǲぱいǶ⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹȍ

ǮƸ勾配設઻ȡ外部ǽ設઻器Ƕ設઻ǨȚ場合ǺǾƸ

⿢⿔⿣⿀ɐɲɦȡ⿀⾿⾿％Ǻ設઻ǦǵǞǯǤいƹ 

(寿)エɴベʀȿɯン設定⾷⿢Ｅ⿣⿂ɐɲマ⾸ 

ఖいǲぱいǶ⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹȍ

ǮƸエɴɡʀȿɯン設઻ȡ外部ǽ設઻器Ƕ設઻ǨȚ

場合ǾƸ⿢⿔⿣⿂ɐɲɦȡ⾿％Ǻ設઻ǦǵǞǯǤいƹ 

どȲɟȿɯンǶƸ断線警報器ȍǮǾ電流制御機能

⾷設઻通信ɮɓɋɐ無Ǧ時⾸ȡ使用ǽ場合ǾƸ設

઻ǶǜȍǪȢƹ外部エɴɡʀȿɯン設઻器ƸȍǮ

Ǿ設઻通信ɮɓɋɐȡ֌途ۄș付ǠǵǞǯǤいƹ 

 

⿄.⿂接点入力信号のみの設定 

(対)ˀ限設定⾷⿢Ｅ⿣⿀ɐɲマ⾸ 

ఖいǲぱいǶ⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹ 

ˀ限設઻値％ 

＝ˀ限設઻器ǽ設઻値％⾺ˁ限設઻器ǽ設઻値％ 

ǷǹșȍǨǽǶƸǣ注意ˁǤいƹ 

(寿)ˁ限設定⾷⿢Ｅ⿣⿂ɐɲマ⾸ 

ఖいǲぱいǶ⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹ 

どȲɟȿɯンǶƸ断線警報器ȍǮǾ電流制限機能

⾷設઻通信ɮɓɋɐ無Ǧ時⾸ȡ使用ǽ場合ǾƸ設

઻ǶǜȍǪȢƹ外部ˁ限設઻器ƸȍǮǾ設઻通信

ɮɓɋɐȡ֌途ۄș付ǠǵǞǯǤいƹ 

 

､0Ａɿ･0Ａɿ工0Ａɿ事0Ａɿり事Ａǽ場合 

 

 

､00Ａ以ˀǽ場合 

 

 

 

 

⿢⿔⿣⿀ɐɲɦ⿉⿀⾿⾿％ 

⿢⿔⿣⿁ɐɲɦ⿉⿀秒 

⿢⿔⿣⿂ɐɲɦ⿉⾿％ 

設઻ﾕﾆ〞ﾄ無Ǧ時Ƕ電流

制限付ǜǽ場合Ǿ､00へ 

工場出荷時ǽɐɲマ初期値 

注意 

0へ 

､00へ 

キｸギ､ ﾄぇ〾 

･0秒 

､秒 

キｸギ･ ﾄぇ〾 

､00へ 

0へ 

キｸギ工 ﾄぇ〾 

ŏ 

Ő 

ő 

キｸギ､ ﾄぇ〾 

0へ ､00へ 

キｸギ･ ﾄぇ〾 

･0秒 ､秒 

ŏ Ő ő 

キｸギ工 ﾄぇ〾 

0へ ､00へ 
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⿄.設定 
 

⿄.⿃ɚータ断線警報器⾷Ȳɟȿɯン⾻設定通信ɮニット無しの時⾸ 

(対)ヒʀタ断線警報器ǽ説明 

ɚʀɇ抵抗値Ǜ断線率設઻Ƕ設઻ǦǮ値ȡˀ回ȚǷ⿔⿥⿁Ǜ点滅ǦƸＡ⿛Ａ⿡⿜⿁Ǻ警報接点⾷ａ接点⾸ȡ出

力ǦȍǨƹ 

⾷断線率⾸断線率＝《⾷断線検出ǦǮい抵抗値⾼初期抵抗値⾸⾾初期抵抗値「モ⿀⾿⾿⾷％⾸ 

断線率設઻範ࡕǾƸ⿀⾿％」⿀⾿⾿％ǶǨƹ 
 
ど炭化珪素⾷⿢ｉ⿒⾸系ǽɚʀɇǺǾ使用ǨȚǢǷǛ出来ȍǪȢƹɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ形Ǿ適用ǶǜȍǪȢƹ 

ど⿒⿣内蔵形以外ǾƸ外付Ǡ⿒⿣Ǜ必要ǶǨƹ⾷外付Ǡ⿒⿣ǾƸɝȫʀɑɘɋȷ用⿒⿣ȡۄș付ǠǮ場合Ǿ必要あș

ȍǪȢ⾸ 

ど出力電流ǛତǤいǷ⾷約工0％以ˁ⾸ᓺ確ǹ検出ǛǶǜȍǪȢƹǢǽ間ǾあǞȍǶȑ目યǷǦǵǞǯǤいƹ 

ど設઻通信ɮɓɋɐ付ǜǽ時ǾƸ֌紙ǃ設઻通信ɮɓɋɐۄ扱◻明書Ǆȡ参照ǦǵǞǯǤいƹ 

ど設઻ǶǜȚ初期抵抗値ǽ範ࡕǾ⾷ȽȬɲɁɇǽ઻格電圧÷઻格電流⾸モ⿀⾾⿀⾿｛Ωぼ」⾷ȽȬɲɁɇǽ઻格電圧

÷઻格電流⾸モ⿄｛ΩぼǶǨƹక場出荷時Ǿ⾷ȽȬɲɁɇǽ઻格電圧÷઻格電流⾸ǺǹǲǵいȍǨƹ 

どɚʀɇ断線警報ȡ֋઻ǨȚ条件ǾƸ制御入力値⿀⾿％以ˀƸɝȫʀɑɘɋȷ電圧値⿀⾿％以ˀǶǨƹ 
 

(寿)ヒʀタ断線警報器ǽ設定 

､めȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇǺ入力信号ȡڇ加ǦǵƸ⛤荷電流値Ǜય઻ǨȚȍǶ通電ǦȍǨƹ 

･め⛤荷電流Ǜય઻ǦǮȘƸ制御入力端子ǽŐ⾼őȡ約⿀秒間短絡ǤǪƸ初期抵抗値ȡ記録ǤǪȍǨƹǢǽǷǜƸ

⿔⿥⿃Ǜ点滅ǦȍǨƹ⿔⿥⿃Ǜ点滅Ǧǹい場合Ƹ初期抵抗値ǽ記録Ǜ行わțǵいȍǪȢƹ改Ȑǵ初期抵抗

値記録操作ȡ行ǲǵǞǯǤいƹ 

工め設઻端子ǽŐ⾼őȡ開放ǦȍǨƹ 

左め断線率ȡ⿢⿔⿣⿂ɐɲɦǶ設઻ǦȍǨƹఖいǲぱいǶ⿀⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹ 

以ˀǶƸ設઻Ǿ終了ǶǨƹ 
 

⿄.⿄電流制限機能⾷Ȳɟȿɯン⾻設定通信ɮニット無しの時⾸ 

(対)電流制限機能ǽ説明 

例えǿƸ電圧ɝȫʀɑɘɋȷǽ場合Ƹ⛤荷ǽ抵抗値Ǻ応ǧǵ電流Ǜ流țȍǨǽǶƸ電圧制御ǯǠǶǾȽȬɲɁ

ɇǽ઻格電流ȡȲʀɘʀǨȚ۝能性ǛあșȍǨƹ電流制限ȡ行うǢǷǺȗșƸ઻格Ȳʀɘʀȡ防ᓹǨȚǢǷǛ

出来ȍǨƹˁࡖǺƸ電圧ɝȫʀɑɘɋȷ⾼電流制限ǽ例ȡ示ǦȍǨƹ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

(寿)電流制限機能ǽ設定⾷⿢Ｅ⿣⿂ɐɲマ⾸ 

⿢⿔⿣⿂ɐɲɦǶ設઻ǦȍǨƹఖいǲぱいǶ⾿％Ƹ右いǲぱいǶ⿀⾿⾿％ǶǨƹ 
 
ど⿒⿣内蔵形以外ǾƸ外付Ǡ⿒⿣Ǜ必要ǶǨƹ⾷外付Ǡ⿒⿣ǾƸɝȫʀɑɘɋȷ用⿒⿣ȡۄș付ǠǮ場合Ǿ必要あș

ȍǪȢ⾸ 

どɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ形Ǿ適用ǶǜȍǪȢƹ 

ど設઻通信ɮɓɋɐ付ǽ時ǾƸ֌紙ǃ設઻通信ɮɓɋɐۄ扱◻明書Ǆȡ参照ǦǵǞǯǤいƹ 
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電
流
协
％
卐
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り0 電流制限り0へ 
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⿄.設定 
 

⿄.⿅参考 

⿄.⿅.⿀制御方式にǳいて 
 
｛セぼΡ相制御方式 

電源ǽ半ȽȬȷɳ⾷⿀⿇⾿ホ⾸内Ƕǽଣ通角別⾷⿞⿝ǽɇȬɧンȸ⾸ȡ変化ǤǪǵƸ出力ȡ制御ǨȚ方法Ƕ

Ǩƹո周制御Ǻ比較Ǧǵ制御Ǜ連Ữ的ǺǹșƸ変圧器ǽ一次側制御Ǻȑ使用ǶǜȍǨƹǮǯǦƸ出力Ǻ高調波

ȡ含ȏǮȐƸ外部ǺɖȬɂȡ˄えȚ要因ǺǹșȍǨƹ 

 

｛ゼぼո周制御方式 

ո周制御方式ǾƸ電源ǽ⿀ȽȬȷɳǣǷǺƸ⿞⿝⾾⿞⿕⿕ȡ決઻Ǧǵ出力ȡ制御ǨȚ方法ǶǨƹ必ǩ⾿⿥⾷Ʉ

ɵȷɵɁ点⾸電圧Ƕ⿞⿝⾾⿞⿕⿕ǨȚǮȐƸΡ相制御Ƿ比較ǦǵɖȬɂ発生ǽ要因Ǜ少ǹǞǹșȍǨƹǮǯǦƸ

⿞⿝時ǺǾሬ大電流Ǜ流țそțǛ断ỮǨȚǮȐƸɝɲɋȳʀ等⾷例えǿ照明ǽǰȘǳǜ⾸Ǜ起ǢȚ場合Ǜあș

ȍǨƹ 

ど使用ǶǜȚɚʀɇǾƸɓȷɵɨ系ǽȎǶǨƹɐɱンɁ⛤荷ȍǮǾɓȷɵɨ系以外ǽɚʀɇǶǣ使用Ǻǹșȍ

ǨǷƸ過電流ɿɚɭʀɂ溶断等ǽ原因ǺǹșȍǨƹ 

 

⿄.⿅.⿁ɚータの種類とɝȫーɑɘックの関係 
 
｛セぼΡ相制御方式ɿ電圧ɝȫʀɑɘɋȷ 

ɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ 

ɚʀɇǽ種類Ǜɓȷɵɨ系ǽȗうǺƸ電気抵抗ǽ温度係数ǛତǤ

い発熱体ǶǾƸȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇǽ出力電圧ȡ一઻ǺǦȍ

ǨǷƸ出力電力ȑȊȋ一઻Ǻ保ǮțȍǨƹ電圧ɝȫʀɑɘɋȷ形

ȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇǾƸ⛤荷ǺǚǚȚ電圧ȡ検出Ǧǵɝȫʀ

ɑɘɋȷǦƸ直線性ǽ高いય઻ǦǮ出力Ǜ得ȘțȚȗうǺǹǲǵ

いȍǨƹ 

 

｛ゼぼΡ相制御方式ɿ電流ɝȫʀɑɘɋȷ形 

ɚʀɇǽ種類Ǜ̘硅化ɪɲɞɏン系ǽȗうǺƸ電気抵抗Ǜ΢温時

ǺǾ΢ǞƸ常用温度ǺǙいǵǾ⿅」⿀⿁倍Ǻ変化ǨȚȑǽǶǾƸ

出力電圧Ǜ一઻Ƕȑ出力電流Ǿ温度Ƿ共Ǻ変化ǦƸ特Ǻ΢温時Ǻ

Ǿ大電流Ǜ流țǵǦȍいȍǨƹ電流ɝȫʀɑɘɋȷ形ȽȬɲɁɇ

ɴȶɭɴʀɇǾƸ⛤荷Ǻ流țȚ電流ȡ検出ǦɝȫʀɑɘɋȷǦǵ

いȍǨǽǶƸȽȬɲɁɇǽሬ大出力ȡɚʀɇǽሬ大઻格電流値Ǻ

合わǪǵǙǜȍǨǷƸɚʀɇǽ抵抗値変化Ǻ関係ǹǞƸ入力信号

Ǻ比例ǦǮ電流Ǜ出力ǤțƸ極Ȑǵય઻ǦǮ制御Ǜ行わțȍǨƹ 

 

｛CぼΡ相制御方式ɿ電力ɝȫʀɑɘɋȷ形 

ɚʀɇǽ種類Ǜ炭化珪素⾷⿢ｉ⿒⾸系ǽȗうǺ発熱温度Ǻȗǲǵ

抵抗値Ǜ変化ǦƸǤȘǺ経年変化Ǻȗș抵抗値Ǜ初期ǽ⿃倍近Ǟ

ȍǶ変化ǨȚȑǽǶǾƸ出力電圧Ǜ一઻ǷǦǵȑ出力電力Ǿ温度

Ƿ共Ǻ変化ǦƸǤȘǺ経年変化Ǻȗǲǵȑ変化ǦȍǨƹ電力ɝȫ

ʀɑɘɋȷ形ȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇǾƸ⛤荷ǺǚǚȚ電圧Ƿ電

流ȡ検出ǦƸǢțȡ相乗ǦǵɝȫʀɑɘɋȷǦǵいȍǨǽǶƸɚ

ʀɇǽ抵抗値変化Ǻ関係ǹǞƸ入力信号Ǻ比例ǦǮ電力Ǜ出力Ǥ

țƸȍǮɚʀɇǽ経年変化ǺଓǦǵȑ自動補償ǦȍǨƹ 

抵
抗
値 

温度 

ニクロム系ヒータ 

抵
抗
値 

温度 

二硅化モリブデン系 

抵
抗
値 

温度 

炭化珪素(SiC)系 
ヒータ 

劣化 
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⿄.⿅.⿂勾配設定⾷電流ɿ電圧入力のみ⾸ 

 

本体内蔵ɐɲɦȍǮǾ設઻端子Ǻ⿀

⾿ﾞΩȡ接ỮǨȚǢǷǺȗșƸ勾配設

઻ȡ行うǢǷǛ出来ȍǨƹ⿀۞ǽ調

節計Ƕ⿂۞ǽȽȬɲɁɇȡ動作ǤǪ

Ț⿂Ɇʀン制御ǽ電気炉等Ǻ有効Ƕ

Ǩƹ 

 

 

 

 

 

 

⿄.⿅.⿃エɴベーȿɯン設定⾷電流ɿ電圧入力のみ⾸ 

 

 

本体内蔵ɐɲɦȍǮǾ設઻端子Ǻ⿀

⾿ﾞΩȡ接ỮǨȚǢǷǺȗșƸエɴɡ

ʀȿɯンȡ行うǢǷǛ出来ȍǨƹ調

節計出力ǛሬତǺǹǲǵȑƸ電気炉

等Ǻ一઻ǽɡʀɁ電力ȡڇ加ǦǵǙ

ǞǢǷǛ出来ȍǨƹ 

 

 

 

 

 

 

⿄.⿅.⿄ˀ限ɿˁ限設定⾷接点入力のみ⾸ 

 

本体内蔵ɐɲɦȍǮǾ設઻端子Ǻ 

⿀⾿ﾞΩȡ接ỮǨȚǢǷǺȗșƸˀ 限

設઻⾻ˁ限設઻ȡ行うǢǷǛ出来ȍ

Ǩƹ本体内蔵ɐɲɦǽȎǶ設઻ȡ行

う場合ǾƸˀ 限設઻＝ˀ限設઻⾷％⾸

⾺ˁ限設઻⾷％⾸ǷǹșȍǨǽǶƸ

注意ǦǵǞǯǤいƹ 

 

 

 

 

 

⿄.⿅.⿅ソɝトɁタート 

電源投入時や制御入力値ǽ急変時ǺƸ所઻ǽ出力値ȍǶ徐々Ǻ出力Ǜ増ǦǵいǞ機能ǶǨƹ変圧器ǽ一次側制

御時ǽ出力急変ǺȗȚȽʀɀ電流ǽ発生ȑ防ǡȍǨƹ本器ǶǾƸ出力⾿→⿀⾿⾿％ȍǶǽ時間ȡƸ約⿀」⿁⾿

秒ǽ間Ƕ任意Ǻ設઻ǨȚǢǷǛ出来ȍǨƹ

0 

･0 

左0 

二0 

る0 

､00 

･0 左0 二0 る0 ､00 

･0 

左0 

二0 

る0 

､00 

出
力
协
％
卐

制御入力⾷％⾸ 

勾
配
設
定
値
协
％
卐

どȸɱɝǾȬɩʀɀǶ実⭾ǷǾ異ǹșȍǨƹ 

出
力
协
％
卐

制御入力⾷％⾸ 

エɴɡʀȿɯン値⾷％⾸

0 

･0 

左0 

二0 

る0 

､00 

･0 左0 二0 る0 ､00 

･0 左0 二0 る0 0 

どȸɱɝǾȬɩʀɀǶ実⭾ǷǾ異ǹșȍǨƹ 

0 

･0 

左0 

二0 

る0 

､00 

出
力
协
％
卐

ˀ限設઻ 
り0へ 

ˁ限設઻ 
0へ 

0 

･0 

左0 

二0 

る0 

､00 
ˀ限設઻り0へ 

ˁ限設઻ 
･0へ 

どȸɱɝǾȬɩʀɀǶ実⭾ǷǾ異ǹșȍǨƹ 
ˀ限設઻値り0へ⾺ 

ˁ限設઻値0へǺǦǮ場合
ˀ限設઻値り0へ⾺ 

ˁ限設઻値･0へǺǦǮ場合 
出力％＝ˀ限設઻値％⾺ˁ限設઻値％ 
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⿄.⿅.⿆実効値形測定器 

Ρ相制御ǽ場合ƸȽȬɲɁɇǽ出力波形Ǿ歪ȢǶいȍǨƹ整流形ǽ測઻器ǶǨǷƸᓺ弦波ȡ前提Ǻ目盛ș付Ǡ

ǤțǵいȚǮȐƸᓺǦい測઻Ǜ出来ȍǪȢƹȽȬɲɁɇǽ出力ȡ測઻ǨȚ場合ǾƸ実効値形ȍǮǾ۝動鉄片形

ǽ測઻器ȡǣ使用ˁǤいƹ 

 

 

 

測઻方式 電圧⾷⿥⾸ 

実効値形 ⾿ ⿂⾿ ⿅⾿ ⿈⾿ ⿀⿁⾿ 

整流形 ⾿ ⿀⿁ ⿁⿇ ⿄⾿ ⿆⿅ 

実効値形 ⿀⿄⾿ ⿀⿇⾿ ⿀⿈⾿ ⿁⾿⾿  

整流形 ⿀⾿⿆ ⿀⿃⿆ ⿀⿅⿅ ⿁⾿⾿  

 

 

⿄.⿅.⿇サーɀଓ策 

ɞɴʀȳʀɿɦȸɕɋɐ等ǽ開閉時ǺƸȽʀɀ等ǽɖȬɂǛ発生ǨȚǷƸ⿙⿤Ǜ影響ȡۅǠȚǢǷǛあșȍǨƹ

入力側ǺǾȽʀɀ電圧やɖȬɂȡ吸収ǶǜȚȗうǺƸɖȬɂ吸収用ǽȻンɏンȽ等⾷ȲȬɳȻンɏンȽɿɝȫ

ɳɨȻンɏンȽ⾸ȡۄș付ǠȚǢǷȡǙǨǨȐǦȍǨƹȻンɏンȽǽ入手Ǜ困⮽ǹ時ǾǙ問合ǪǞǯǤいƹ

実効値形Ƿ整流器形ǽ電圧測定例 

⿙⿤ 

0め､」0め左れμF 

耐圧 ､二00」･000グ 
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  ⿅.結線 
 

⿅.⿀結線の準備 

各形式ǣǷǺ設઻端子ɿ主回路端子ǽ場所Ǜ異ǹșȍǨǽǶ注意ǦǵǞǯǤいƹ 

⿀⾿ɿ⿁⾿Ａ  ⿂⾿」⿆⿄Ａ 

   

 

⿀⾿⾿」⿄⾿⾿Ａ 

 

  

設઻端子 

⿤⿀ 
⿤⿁ 

主回路端子 

主回路端子 

⿤⿀ 

⿤⿁ 

､･ 

､工 

､左 

､事 

､二 

､り 

､る 

､れ 

･0 

･､ 

･･ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

⿃ 

⿄ 

⿅ 

⿆ 

⿇ 

⿈ 

､0 

､､ 

設઻端子 

､･ 

､工 

､左 

､事 

､二 

､り 

､る 

､れ 

･0 

･､ 

･･ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

⿃ 

⿄ 

⿅ 

⿆ 

⿇ 

⿈ 

､0 

､､ 

､･ ､工 ､左 ､事 ､二 ､り ､る ､れ ･0 ･､ ･･ 

⿀ ⿁ ⿂ ⿃ ⿄ ⿅ ⿆ ⿇ ⿈ ､0 ､､ 

設઻端子 

主回路端子 

⿤⿀ ⿤⿁ 

主回路端子結線時Ǿ

ȳɘʀȡˀǡȍǨƹ

､00ｴ」･事0ｴǽȎ 

設઻端子結線時ǾƸ

ȳɘʀȡˁǡȍǨƹ 

注意⿉結線後ǾƸȳɘʀǽǼǧȡǦǲǚșǷᓹȐǵǞǯǤいƹ 

主回路端子 

⿤⿀ ⿤⿁ 

Ǽǧȡ緩ȐȍǨ 

工00ｴ」事00ｴ ǾƸそǽ

ȍȍ結線ǶǜȍǨƹ 
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  ⿅.結線 
 

 ŋ 感電ȡ防ǟǮȐƸ供給元ǽ電源ȡ遮断ǦǵǚȘ結線作業ȡ行ǲǵǞǯǤいƹ 

Ō 結線作業ǾƸ配線ǽ基礎知識ȡ持ǰ実務経験ȡǙ持ǰǽ方Ǜ行ǲǵǞǯǤいƹ 

 

⿅.⿁結線に当たǲて 

◆主回路ǽ結線ǾƸ⛤荷電流ǺଓǦǵ充ո余裕ǽあȚ電線ȡ使用ǦǵǞǯǤいƹ 

◆そǽ͙ǽ端子ȇǽ配線ǾƸ0め工」0めり事ｍｍ⿁ǽ電線ȡ使用ǦǵˁǤいƹ 

ɖȬɂ等ǽ影響ȡǹǞǨǮȐǺƸɌȬɁɐɢȪȿʀɳɑ線等ȡǣ使用ˁǤいƹ 
 

 ŋ ɕɀȍǮǾɤɳɐǾƸȽȬɂȡ確認ǽˀƸ指઻ǤțǮ締付ɐɳȷǽボ⿀⾿％Ƕ締Ȑ付Ǡǵ

ǞǯǤいƹ 

ɕɀ締付ɐɳȷ 

M工 M左 M事 M二 Mる M､0 M､･ M､二 

0め事 Nɿ至 ､め･ Nɿ至 工Nɿ至 事Nɿ至 ､･Nɿ至 ･事Nɿ至 左0Nɿ至 ､00 Nɿ至 

 

Ō 外付⿒⿣ۄ付時Ƹ⿒⿣ǽ̘次側ȡ開放ǺǦǮ使用Ǿ禁ᓹǶǨƹ 

 

注意 

注意 
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  ⿅.結線 
 

⿅.⿂主回路端子⾾電源端子⾷⿤⿀⾻⿤⿁⾾⿥⾸ 

｛､ぼɝȫʀɑɘɋȷ有ș⾷઻格電流⿀⾿」⿆⿄Ａǽ⿒⿣内蔵ǽȎ⾸Ƹɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ形ǽ場合 

 

 

｛･ぼˀ記以外ǽ場合 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ど⿒⿣ǾƸ電流ɿ電力ɝȫʀɑɘɋȷ形ǶǾ必ǩ必要ǶǨƹ 

 電圧ɝȫʀɑɘɋȷ形Ǿ過電流警報⾻ɚʀɇ断線警報⾻電流制限ȡ使用ǨȚǷǜǺ必要ǶǨƹ 

 設઻通信ɮɓɋɐǶƸ電流Ƹ電力Ƹ⛤荷抵抗値ȡ表示ǤǪȚ場合ȑ必要ǶǨƹ 

辪断ɚɭʀɂ 

外付ǽ場合必要 

どɚɭʀɂ溶断時

ǾƸȽȬɲɁɇ

ȇǽ電源Ǿ遮断

ǤțȍǨƹ 

ȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇ⿙⿤ 

接地端子 

ク､ ク･ 

⿥ 

･･ ､工 ･､ ､左 ､事 ､二 ､る ､れ ･0 

､0 ､､ ⿀ ⿅ ⿁ ⿂ ⿃ ⿄ ⿈ ⿆ ⿇ 

､･ ､り 
⛤
荷 

⿒⿣ǽ̘次側
ȡȪʀɁǺ 

接ỮǦǹいǶ
ˁǤいƹ 

⢦断ɚɭʀɂ 

外付ǽ場合必要 

どɚɭʀɂ溶断

時ǾƸȽȬɲ

Ɂɇȇǽ電

源Ǿ遮断Ǥ

țȍǨƹ 

 

⛤
荷 

ȽȬɲɁɇɴȶɭɴʀɇ⿙⿤ 

接地端子 

ク､ ク･ 

⿥ 

･･ ､･ ､工 ･､ ､左 ､事 ､二 ､り ､る ､れ ･0 

､0 ､､ ⿀ ⿅ ⿁ ⿂ ⿃ ⿄ ⿈ ⿆ ⿇ 

どＣ⿣ 

K L 

K L 

Ｃ⿣̘次側出力⿄Ａ 
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⿅.⿃設定入力信号 

出荷時ǾƸŖ－ŗ⾻ř－Ś間Ǻ短絡片Ǜۄș付ǠȘțǵいȍǨƹ 

使用ǨȚ設定器Ǻ応ǧǵƸ短絡片ȡ外Ǧǵˁさいƹ 

 

⿅.⿃.⿀電流⾾電圧信号 

､ぼ電流⾾電圧入力信号ǽȎ 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

･ぼ手動設定器及び自動ɿ手動չ換付 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸  手動設定器ǽȎ 

    

 

工ぼ勾配設定器付 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

､～事グ DC 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

ｴクギめ 

MｴNめ 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

､～事グ DC 

ｴクギめ 

MｴNめ 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

､～事グ DC 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 
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左ぼエɴɡʀȿɯン設定器付 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

事ぼ手動設定器Ƿ勾配設定付 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

二ぼ出力指示計付  どո周制御方式ǺǾ使用ǶǜȍǪȢƹ 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

ｴクギめ 

MｴNめ グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

､～事グ DC 

ｴクギめ 

MｴNめ グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

調節計 

左～･0至ｴ DC 

･･ 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

ク･ 

勾配設定 
｛､0ﾞΩぼ 

手動設定 
｛･ﾞΩぼ 

⿆ 

⿃ 

⿁ 

⿀ 

グ､ 

ク･ 
出力指示計 

出力指示計付設定器｛グLむｽｴMぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

調節計 

､～事グ DC 

･･ 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

ク･ 

勾配設定 
｛､0ﾞΩぼ 

手動設定 
｛･ﾞΩぼ 

⿆ 

⿃ 

⿁ 

⿀ 

グ､ 

ク･ 
出力指示計 

出力指示計付設定器｛グLむｽｴMぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 
⿁ 

⿂ 

⿃ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

〣ぉ〼き〟〫〝が 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

〣ぉ〼き〟〫〝が 

､～事グ DC 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 
⿁ 

⿂ 

⿃ 
調節計 
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  ⿅.結線 
 

りぼ勾配設定⾺エɴɡʀȿɯン⾺自動ɿ手動չ換 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

るぼ複数۞ǽ運転 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

  

 

れぼ複数۞ǽ運転Ƿ勾配設定器付 

電流信号⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸ 

 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

左～･0至ｴ DC 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

勾配設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

〣ぉ〼き〟〫〝が設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿁ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

手動設定器 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
調節計 

､～事グ DC 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

勾配設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

〣ぉ〼き〟〫〝が設定器 

グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿁ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

ｴクギめ 

MｴNめ 

左～･0至ｴ DC 

調節計 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

短
絡 ､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

短
絡 

短
絡 

､～事グ DC 

調節計 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

短
絡 ､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

短
絡 

短
絡 

左～･0至ｴ DC 

調節計 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 
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  ⿅.結線 
 

電圧信号⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 

 

 

⿅.⿃.⿁接点入力信号 

ˀ限設定器接Ữ ˀ限設定器Ƿˁ限設定器ȡ接Ữ 

 

 

 

本器設定ɐɲɦǽȎ設定 

  

 

 

 

 

 

 

 

ˁ限設定つ本器ǽˁ限設定ɐɲɦ

ȡ使用ǦȍǨƹ 

ˀ限設定つ本器ǽ勾配設定ɐɲɦ

ȡ使用ǦȍǨƹ 

どɐɲɦǽ設定方法ǺǳいǵǾƸ

事め工 接点入力信号ǽȎǽ設定ȡ参照

ˁさいƹ 

 

⿅.⿃.⿂運転切替と警報 

運転⾾停ᓹչራ Ρ相⾾ո周չራ 警報結線ࡖ 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

◌細ǾƸ⿇め⿀参照 

  

 

､～事グ DC 

調節計 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 
⿂ 

⿁ 

⿀ 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

勾配設定器 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

ˀ限設定器接Ữ 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿂ 

⿁ 

⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

Ｃ 

⿗ 

⿛ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

Ｃ 

⿗ 

⿛ 

⿀ 

⿁ 

⿂ 

ˁ限設定器接Ữ 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

ˀ限設定器接Ữ 
グLむｽｴL｛､0ﾞΩぼ 

⿇ 

⿈ 

Ａ⿛Ａ⿡⿜⿁ 

､れ 

･0 

Ａ⿛Ａ⿡⿜⿀ 

､二 

､事 

､左 

､工 

､･ 

⿂ 

⿃ Ｃ 

⿗ 

⿛ 

⿄ 

⿆ 

⿞ ⿟ Ｅ ⿝：運転 

⿢Ｈ⿞⿡⿣：停止 

⿅ 

⿆ 

⿞ ⿟ Ｅ ⿝：位相制御 

⿢Ｈ⿞⿡⿣：分周制御 
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  ⿆.運転 
 

 
感電ȡ防ǟǮȐƸ本器ȇǽ供給電源ȡ遮断ǦǵǚȘ作業ȡ行ǲǵǞǯさいƹ 

 

⿆.⿀確認 

ŋ誤配線ǛǹいǚƸ接Ữ˃良Ǜǹいǚ確ǚȐǵǞǯさいƹ 

Ō電源電圧Ƹ⛤荷容量Ǜ本器ǽ定格ǺଓǦǵƸ適性ǶあȚǚ確認ǦǵǞǯさいƹ 

ō絶縁抵抗ǽ測定ǾƸ⿄⾿⾿⿥ɩȴʀǶ行ǲǵǞǯさいƹ絶縁耐圧試験ǾƸ主回路端子⿤⿀⾻⿤⿁ȡ短絡ǦǮ

状態Ƕ行ǲǵǞǯさいƹǹǙƸ絶縁耐圧試験Ǿ機器ȡ劣化さǪȚ恐țǛあȚǮȐƸ必要ሬତ限ǷǦǵˁさいƹ 

Ŏ本器ǽ放熱効果ȡ妨ǡǹいȗうǺƸ必ǩȪɋɟɦʀȷ⾷  ⿤Ｐ⾸ȡˀǺǦǵƸۄș付ǠǵǞǯさいƹǢț以

外ǽ向ǜǶۄș付ǠȍǨǷƸ内部Ǜ高温Ǻǹș故⭿やɐɱɞɳǽ原因ǺǹșȍǨƹ 

ŏ制御方式⾻各種設定等ǽչ換ȡ再確認ǦǵǞǯさいƹ 

 

⿆.⿁運転 

対)自動運転ǽ場合 

ŋ調節計ǽ目盛値⾷⿢⿥⾸ȡ設定ǦȍǨƹ 

Ō自動⾾手動չ換器Ǜ接ỮǦǵあȚ場合ǾƸ自動⾷Ａ⿤⿣⿞⾸側Ǻչș換えȍǨƹ 

ō勾配設定ȡ行いȍǨƹ 

Ŏય定ǦǮ制御Ǜ行わțǵいȚǢǷȡ確認ǦȍǨƹ˃ય定ǹ場合ǾƸ調節計ǽəɱɩʀɇ⾷特ǺＰ⿘⿓定数⾸

変更やƸ勾配設定ȡ適度Ǻ修ᓺǦȍǨƹ 

 

寿)手動運転ǽ場合 

ŋ自動⾾手動չ換器Ǜ接ỮǦǵあȚ場合Ƹ手動⾷⿜Ａ⿝⿤Ａ⿛⾸側Ǻչș換えȍǨƹ 

Ō手動設定ǶƸ希望ǽ出力ȡ設定ǦȍǨƹ 

ō温度ȡȎǹǛȘƸ手動設定ȡ変更ǦȍǨƹ 

 

 

 

 

 

ɐɱンɁ一次側制御ǽ場合ƸɐɱンɁ焼損Ƹɚɭʀɂ溶断ǺǹȚ場合ǛあșȍǨƹ 

ˁࡖǽȗうǺ⾿め⿄Ａ程度流țȚɞɲʀɈ抵抗ȡƸɐɱンɁ一次側Ǻ入țǵǞǯさいƹ 

抵抗ǽ定格電力ǾƸ充ո余裕ǽあȚȑǽȡ選択Ǧǵˁさいƹ

ȽȬɲɁɇ 
ɴȶɭɴʀɇ 

変圧器 

⛤荷 〻きぇ〟ﾀき抵抗 

⾿め⿄Ａ 

       無負荷運転Ǿ絶ଓǺやめǵˁǤい 

警告 

注意 
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⿇.警報とエɱー表示 
 

⿇.⿀警報の種類 

警報Ǿ設定端子Ƹŝ－Ş⾷Ａ⿛Ａ⿡⿜⿀⾸ȍǮǾŒ－œ⾷Ａ⿛Ａ⿡⿜⿁⾸Ǻ出力さțȍǨƹ 

警報ǽ内容ǾƸ⿇め⿁エɱʀ表示ȡ参照ǦǵǞǯさいƹ 
 

警報種類 警報出力端子 

過電流警報ɿɚɭʀɂ溶断警報 

ɚʀɐȿンȷ過昇温警報 

ŝ－Ş 

Ａ⿛Ａ⿡⿜⿀ 

運転異常ɿɚʀɇ断線警報｛〤〻ぎ〫〝がぼ 

ȽȬɲɁɇ素子異常警報 

Œ－œ 

Ａ⿛Ａ⿡⿜⿁ 

ど形式ǺȗșƸ警報種類Ǜ異ǹșȍǨƹ 

どɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ仕様ǾƸ警報出力ǾあșȍǪȢƹ 
 

⿇.⿁エɱー表示 
異常ȡ検知ǨȚǷƸȹʀɁ前面ǺあȚＥ⿥⿀～Ｅ⿥⿃ɱンɟǛ点灯ȍǮǾ点滅ǦȍǨƹ 

ˁ記ǽ内容ȡ参照ǦǵƸ適չǹ処置ȡ行ǲǵǞǯさいƹ 
 

どɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ仕様ǾƸ運転異常⾻電源異常ǽȎǽ表示ǷǹșȍǨƹ 

⿛Ｅ⿓表示 〣う〟正 エɱʀ内容 ଓ処方法 警報後ǽ運転状態 
 

過電流警報 

ｸ⑩⑩､ 

定格電流ǽ ､め･ 倍以ˀǽ電流

Ǜ流țǮǷǜǽ〣う〟ǶǨ｡〪〡ぇ

〬ﾀǽ〨き〟ﾄȡ Oｹｹ ǺǦ〓過電流

ǚȘ〪〡ぇ〬ﾀȡ保護ǦȍǨ｡ 

過電流ǽ原因ȡ確認ǦǮ後〓再度

電源ȡ入țȚǷ復帰ǦȍǨ｡ 

運転ǾɁɐɋɟ

ǦȍǨƹ 

｛〪〡ぇ〬ﾀ〨き〟ﾄ〤〻ぼ 

 
ɚɭʀɂ溶断警報 

ｸ⑩⑩･ 

⢦断ɚɭʀɂǛ溶断ǦǮǷ

ǜǽエɱʀǶǨƹ瞬時ǽ過電

流ǶƸ⢦断ɚɭʀɂǛ溶断Ǧ

ȍǨƹ 

ɚɭʀɂ溶断ǽ原因ȡ確認ǦǮ

後Ƹɚɭʀɂȡ交換ǦǵǞǯさいƹ 

運転ǾɁɐɋɟ

ǦȍǨƹ 

｛〪〡ぇ〬ﾀ〨き〟ﾄ〤〻ぼ 

 
〺〟ﾄ〫が〧過昇温警報 

ｸ⑩⑩工 

〺〟ﾄ〫が〧ǽ温度Ǜ異常Ǻˀ昇

ǦǮǷǜǽ〣う〟ǶǨ｡〪〡ぇ〬ﾀǽ

〨き〟ﾄȡ Oｹｹ ǺǦ〓異常温度ǚ

Ș〪〡ぇ〬ﾀȡ保護ǦȍǨ｡ 

冷却ɝȩンǛᓺ常Ǻ回転ǦǵいȚ

ǚƸȍǮǾۄ付場所Ǻ問題Ǜǹい

ǚǹǸǽ原因ȡ確認ǦǮ後Ƹ再度

電源ȡ入țȚǷ復帰ǦȍǨƹ 

運転ǾɁɐɋɟ

ǦȍǨƹ 

｛〪〡ぇ〬ﾀ〨き〟ﾄ〤〻ぼ 

 
運転異常 

ｸ⑩⑩左 

自己診断機能ǺȗșƸ制御部

Ǻ異常Ǜ検知さțǮǷǜǽ

エɱʀǶǨƹ 

直ǰǺ運転ȡᓹȐ〓ሬ寄șǽ当社

支店み営業所ȇǣ連絡Ǟǯさい｡ 

運転ǾửỮさț

ȍǨƹど⿀ 

 
〺〟ﾀ断線警報⾷〤〻ぎ〫〝が⾸ 

ｸ⑩⑩事 
ɚʀɇ断線ȡ検知ǦǮǷǜ

ǽエɱʀǶǨƹ 

ɚʀɇȡ確認ǦƸ修復ȡ行ǲǮ後Ƹ

再度電源ȡ入țȚǷ復帰ǦȍǨƹ

ȍǮǾƸＣ⿣ǛᓺǦǞ接Ữさțǵ

いȍǪȢƹ 

運転ǾửỮさț

ȍǨƹど⿀ 

 
〪〡ぇ〬ﾀ素子異常警報 

ｸ⑩⑩二 

ȽȬɲɁɇɪɀɭʀɳǽȲ

ʀɟン破壊⾻ȿɯʀɐ破壊ȡ

検知ǦǮǷǜǽエɱʀǶǨƹ 

ȍǮƸ無⛤荷運転ǦǮ場合Ǻ

ȑエɱʀǷǹșȍǨƹ 

直ǰǺ運転ȡᓹȐ〓ሬ寄șǽ当社

支店み営業所ȇǣ連絡Ǟǯさい｡ 

無⛤荷ǽ場合ǾƸ⛤荷ȡᓺǦǞ接

ỮǦǵǞǯさいƹ 

運転ǾửỮさț

ȍǨƹど⿀ ど⿁ 

 
電源異常 

ｸ⑩⑩り 

電源異常｛､00グ 系Ǿ る事グ ｴC 以

〓ˁ･00グ 系Ǿ ､り0グ ｴC 以 〓ˁ

左00グ 系Ǿ 工左0グ ｴC 以 ぼˁǺǹ

ǲǮǷǜǽエɱʀǶǨƹ 

電源ȡ点検Ǧǵ〓原因ȡ確認Ǧǵ

Ǟǯさい｡ 

運転ǾửỮさț

ȍǨƹ 

ど⿀⿉運転⾾停ᓹչ換設定端子ŏ－őǺ警報接点ȡ接ỮǨțǿƸ運転ȡ停ᓹさǪȚǢǷǛ出来ȍǨƹ 

ど⿁⿉ȿɯʀɐ破壊ǽ場合ǾƸɩȬン電源ȡ⿞⿕⿕ǺǦǹいǷ運転ȡ停ᓹ出来ȍǪȢƹ

消灯 点灯 点滅 

､･ ､工 ､左 ､事 ､二 ､り ､る ､れ ･0 ･､ ･･ 

⿀ ⿁ ⿂ ⿃ ⿄ ⿅ ⿆ ⿇ ⿈ ､0 

ｴLｴガM､ 

ｴLｴガM･ 

警報ぇぉ〟ǽ接点容量⿉ሬ大 ･事0グ ｴCƸ､ｴ⾷抵抗⛤荷⾸ 

設定端子 

､､ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点灯ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点灯ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点灯ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点滅ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点滅ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点滅ぼ 

ｸグ､ ｸグ･ ｸグ工 ｸグ左 
｛点灯ぼ ｛点灯ぼ ｛点灯ぼ ｛点灯ぼ 
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⿈.トɱɞɳȿɭーテȫンȸ 
 

､ぼ出力Ǜ出ǲぱǹǦ 

確認ɿ現象 原因ɿ処置 

ŋ⛤荷Ǜ開放Ƕǹいǚ 

Ɂɒɘ⾷Ｃ⿡⾸ȡ通ǦǵƸɩʀɇʀ

Ǜ振țȚ状態ǺあȚ 

⛤荷ȡᓺǦǞ結線ǦȍǨƹȍǮǾ軽⛤荷ȡۄș付ǠǵǞǯさいƹ 

Ōˁ限設定Ǜ⿀⾿⾿％Ƕǹいǚ ˁ限設定ȡ⾿％近ǞǺ設定ǦƸ様子ȡ見ǵǞǯさいƹ 

ōＣ⿣ǛᓺǦǞ接ỮさțǵいȚǚ 

⾷電流ɝȫʀɑɘɋȷǙȗび電力

ɝȫʀɑɘɋȷǽȎ⾸ 

Ｃ⿣ȡᓺǦǞ結線ǦǵǞǯさいƹ 

 

･ぼ出力Ǜ制御入力Ǻ比例Ǧǹい 

確認ɿ現象 原因ɿ処置 

ŋˁ限設定Ǜ高Ǟǹいǚ ⾿％近ǞǺ設定Ǧǵ様子ȡ見ǵǞǯさいƹ 

Ō勾配設定Ǜ΢Ǟǹいǚ ⿀⾿⾿％近ǞǺ設定Ǧǵ様子ȡ見ǵǞǯさいƹ 

ō電源Ƿ主回路ǽ相Ǜ合ǲǵいȚǚ ⿅め⿂ȡ参照ǦƸ電源Ƿ主回路ǽ相ȡ合わǪȍǨƹ 

Ŏ電源Ǻ歪ȎǛǹいǚ 
電源波形Ǻ歪ȎǛあșȍǨǷƸ入力Ǻ比例ǦǮ出力Ǜ得ȘțȍǪȢƹ 

電源波形Ǻ歪ȎǛǹい電源ȡ使用ǦǵƸ様子ȡ見ǵǞǯさいƹ 

ŏ整流形ǽ測定器ȡ使用Ǧǵǹいǚ 

Ρ相制御ǽ場合ƸȽȬɲɁɇǽ出力波形Ǿ歪ȢǶいȍǨƹ整流形ǽ測定器

ǶǨǷƸᓺ弦波ȡ前提Ǻ目盛ș付ǠさțǵいȚǮȐƸᓺǦい測定Ǜ出来ȍ

ǪȢƹȽȬɲɁɇǽ出力ȡ測定ǨȚ場合ǾƸ実効値ȍǮǾ۝動鉄片形ǽ測

定器ȡǣ使用ˁさいƹ 

Ő変流器⾷Ｃ⿣⾸ǽ̘次側ȡȪʀɁ

Ǻ接ỮǦǵいȚ 
変流器⾷Ｃ⿣⾸ǽ̘次側ǽ接Ữȡ確認ǨȚƹ 

 

工ぼ出力Ǜ出ǹい 

確認ɿ現象 原因ɿ処置 

ŋＥ⿥⿀ɱンɟǛ点灯Ǧǹい 
電源端子⾷設定端子又Ǿ⿤⿀⾸ǛᓺǦǞ結線さțǵいǹい 

→ᓺǦǞ結線ǦȍǨƹ 

ŌＥ⿥⿀ɱンɟǛ点灯ǦǵいȚ 

ŋ電源Ƿ主回路ǽ相Ǜ合ǲǵいǹい 

 →⿅め⿂ȡ参照ǦƸ電源Ƿ主回路ǽ相ȡ合わǪȍǨƹ 

Ō勾配設定Ǜ⾿％Ǻǹǲǵいǹいǚ 

 →⿀⾿⾿％近ǞǺ設定ǦǵƸ様子ȡ見ȍǨƹ 

ō 入力結線Ǜ誤ǲǵいȚ→ᓺǦǞ結線ǦȍǨƹ 

Ŏ 入力信号Ǜᓺ常Ƕǹい→ᓺ常ǹ入力信号ȡ˄えȍǨƹ 

 

 



－･･－ 

対0.保મ 
 

⿀⾿.⿀日常の点検と保મ 

 

 ŋ 感電ȡ防ǟǮȐƸ本器ȇǽ供給電源ȡ遮断ǦǵǚȘ作業ȡ行ǲǵǞǯさいƹ 

Ō 電源遮断直後ǾƸɚʀɐȿンȷǹǸǽ高温部Ǻ触țǹいǶǞǯさいƹやǠǸやǠǛǽ恐ț

ǛあșȍǨƹ 

 

本器ȡいǳȑሬ良ǽ状態Ƕǣ使用頂ǞǮȐǺƸ次ǽ点検ȡ行ǲǵǞǯさいƹ 

 

項目 内容 

端子部ǽɤɳɐやǼǧǽ締Ȑ付Ǡ 
特Ǻ大ǜǹ電流Ǜ流țȚ主回路端子⾷⿤⿀⾻⿤⿁⾸部ǽɤɳɐǾƸ締Ȑ付

ǠǛゆȚȏǷ発熱ȡ生ǧƸ配線ǹǸȡ焼損ǨȚ恐țǛあșȍǨƹ 

清掃 

鉄粉やȳʀɤンǹǸǽଣ電性ǽȊǢșǛ舞ǲǵいȚ場所ǶǾƸȊǢșǛ付

着Ǧǵ絶縁性Ǜ悪ǞǹșƸ故⭿やɐɱɞɳǽ原因ǺǹșȍǨƹ付着物ȡ掃

除機ǹǸǶ清掃ǦǵǞǯさいƹ 

 

⿀⾿.⿁ଔ命部品 

 当社ǽ認定ǦǮȽʀɛɁ員以外ǾƸ部品交換ǺȗȚ修理や改⢧Ǿ行わǹいǶǞǯさいƹ 

ଔ命部品ǹǸǽ部品交換ǽǣ要請ǾƸ当社支店ɿ営業所ǺǙ願いǦȍǨƹ 

 

ଔ命部品Ƿ交換ǽ目ય 

ଔ命部品名 交換ǽ目ય 使用条件等 

冷却ɝȩン⾷⿁⾿⾿～⿄⾿⾿Ａ⾸ ⿁～⿂年 周ࡕ温度 

⾿～⿄⾿止 冷却ɝȩン⾷⿆⿄⾿～⿀⾿⾿⾿Ａ⾸ ⿀～⿁年 

制御基板 ⿄～⿇年 

雰ࡕ気Ǻȗǲǵ大ǜǞ異ǹșȍǨƹ 

制御基板ǽ交換Ǿǣ購入先ƸȑǦǞǾሬ寄șǽ弊社営

業所ȍǶǣ連絡Ǟǯさいƹ 

 

 

 

本器ǽ経済的ଔ命Ǿ⿀⾿年Ƿ考えȘțȍǨƹ従いȍǦǵƸଔ命Ǻ⅏ȚȍǶǽ期間Ǜ⿀⾿年ȡ越えȚǷ思わ

țȚ部品Ǿ除外ǦȍǦǮƹ 

 

 

⿀⾿.⿂廃棄 

 

 

 

 

電子機器ࡢ廃棄࡟つい  ࡚

本製品ࡣＷＥＥＥ指令適用製品࡛すࠋ 

製品ࡢ廃棄࡟つい࡚ࠊࡣ再利用ࣜࠊサイクࣝࡢためࠊ 

適ษ࡞ศ別回収をお願いしますࠋ 

 ଔ命部品Ǻついǵ 参考 

注意 

警告 



－･工－ 

対0.保મ 
 

⿀⾿.⿃速断ɚɭーɂの交換ɿ取付 

 感電ȡ防ǟǮȐƸ本器Ǻ電源Ǜ供給さțǵいȚ場合ǾƸ供給元ǽ電源ȡչǲǵǚȘ作業ȡ行

ǲǵǞǯさいƹ̗故防ᓹǽǮȐɚɭʀɂ交換時ǾƸ規定ǽక具ɿ締Ȑ付ǠɐɳȷȡǙમșǞ

ǯさいƹ 

 

⿀⾿ɿ⿁⾿Ａ ⿂⾿～⿆⿄Ａ ⿀⾿⾿～⿁⿄⾿Ａ 
 

 
 

締付ɐɳȷ⿉⿂⿝ɿｍ 

ɕɀ径⿉⿜⿄ 

 

 
 

締付ɐɳȷ⿉⿄⿝ɿｍ 

ɕɀ径⿉⿜⿅ 

 

 
 

締付ɐɳȷ⿉､･⿝ɿｍ 

ɕɀ径⿉⿜⿇ 

⿂⾿⾿～⿄⾿⾿Ａ 

 

 

 

⿀⾿.⿄冷却ɝȩンの交換 (ଓ象⿉寿00A～) 

険防ᓹǽǮȐƸ本器Ǻ電源Ǜ供給さțǵいȚ場合ǾƸ供給元ǽ電源ȡչǲǵǚȘ作業ȡ行ڈ 

ǲǵǞǯさいƹ 

 

ŋ⿜⿃ᓹȐɕɀ⾷⿃本⾸ȡ外ǦȍǨƹ 

Ō冷却ɝȩンǚȘɝȩンȻʀɑȡ抜ǜƸ冷却ɝȩ

ンȡ交換ǦǵǞǯさいƹ 

ō交換ǦǮ冷却ɝȩンǺƸɝȩンȻʀɑȡ接ỮǦ

ǵǞǯさいƹǢǽǷǜƸ冷却ɝȩンǽۄ付方向

Ǻ注意ǦǵǞǯさいƹ 

ŎȳɘʀƸɝȫンȴʀȴʀɑǷ共ǺƸɕɀǶ固定

ǦǵǞǯさいƹ

締付ɐɳȷ⿉⿁⿄⿝ɿｍ 

ɕɀ径⿉⿜⿀⾿ 

ᓹȐǼǧ⾷⿃本⾸

ɝȫンȴʀȴʀɑ 

ȳɘʀ 

ɝȩン 

ɝȩン 
電源Ȼʀɑ 

警告 

警告 

ɦȬȷɵɁȬɋɉ 

ɦȬȷɵɁȬɋɉ 

ɦȬȷɵɁȬɋɉ 



－･左－ 

対対.アクɃサɲ 
 

⿀⿀.⿀各種設定器 

⿀⿀.⿀.⿀⿥⿛－ＪＡ⿛ 

 

仕様 

۝変抵抗⿉⿀⾿ｋΩ 

用 途    ⿉勾配設定 

エɴɡʀȿɯン設定 

ˀ限ɿˁ限設定 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

⿀⿀.⿀.⿁⿥⿛－ＪＡ⿜Ɯ⿝ 
 

⿀⾻⿁⾻⿃ 

仕様 

電 圧 計⿉⿀⿉⾿～⿀⿄⾿⿥ 

⿁⿉⾿～⿁⿄⾿⿥ 

⿃⿉⾿～⿄⾿⾿⿥ 

⾷一種指定⾸ 

۝変抵抗⿉⿀⾿ｋΩɿ⿁ｋΩ 

用 途    ⿉出力指示計 

勾配設定 

⾺手動設定 

⾺自動⾾手動չ換 

どո周制御ǺǾ使用ǶǜȍǪȢ 
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－･事－ 

対対.アクɃサɲ 
 

⿀⿀.⿁速断ɚɭーɂ 

電圧 電流 形式  電圧 電流 形式 

⿀⾿⾿⿥ 

～ 

⿁⿃⾿⿥ 

⿀⾿Ａ ⿂⿄⾿⿚⿗－⿀⿄  

⿂⿇⾿⿥ 

～ 

⿃⿃⾿⿥ 

⿀⾿Ａ ⿅⾿⾿⿚⿗－⿀⿄ 

⿁⾿Ａ ⿂⿄⾿⿚⿗－⿂⾿  ⿁⾿Ａ ⿅⾿⾿⿚⿗－⿂⾿ 

⿂⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿄⾿⿢  ⿂⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿄⾿⿢ 

⿄⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿆⿄⿢  ⿄⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿇⾿⿢ 

⿆⿄Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿀⾿⾿⿢  ⿆⿄Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿀⾿⾿⿢ 

⿀⾿⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿀⿅⾿⿢  ⿀⾿⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿀⿅⾿⿢ 

⿀⿄⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿁⾿⾿⿢  ⿀⿄⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿁⾿⾿⿢ 

⿁⾿⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿂⿀⿄⿢  ⿁⾿⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿂⿀⿄⿢ 

⿁⿄⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿂⿄⾿⿢  ⿁⿄⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿂⿄⾿⿢ 

⿂⾿⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗－⿃⿄⾿⿢  ⿂⾿⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿃⿄⾿⿢ 

⿃⾿⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗⿦⿅⿂⾿⿢  ⿃⾿⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿅⿂⾿⿢ 

⿄⾿⾿Ａ ⿁⿄⾿⿖⿗⿦⿆⿀⾿⿢  ⿄⾿⾿Ａ ⿅⿅⾿⿖⿗－⿆⿀⾿⿢ 

 

⿀⿀.⿂変流器 

電流 形式 貫通数 形状 

⿀⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀⾿ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿁⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⾿⾿⾾⿄Ａ ⿄ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿂⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⿄⾿⾾⿄Ａ ⿄ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿄⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⾿⾿⾾⿄Ａ ⿁ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿆⿄Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⿄⾿⾾⿄Ａ ⿁ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿀⾿⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿀⿄⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿀⿄⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿁⾿⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿁⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿀ 

⿁⿄⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿁⿄⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿁ 

⿂⾿⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿂⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿁ 

⿃⾿⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿃⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿁ 

⿄⾿⾿Ａ Ｃ⿦－⿄⿛－⿄⾿⾿⾾⿄Ａ ⿀ ⿣ＹＰＥ⿂ 

 
 

 
⿀⿀.⿃本体－設定通信ɮニ

ット専用ケーɞɳ 
⾷əネɳ取付タイɟのみ⾸ 

形式 仕様 

⿢⿗－⿙⿤⿚⿂ 長さ⿂ｍ 

⿢⿗－⿙⿤⿚⿄ 長さ⿄ｍ 

 

⿀⿀.⿄主回路端子カɘー 

形式 仕様 

⿢⿗ 

－⿙⿤⿡⿄⾿⾿ 

定格電流 

工00～事00ｴ 用 

  ＴＹＰＥ⿀        ＴＹＰＥ⿁        ＴＹＰＥ⿂ 

約 0.コkg 約 0.ゲkg 約 0.ゲkg 



－･二－ 

対寿.一般仕様 
 

本体 

相 数        ⿉ 単相 
定 格 電 圧        ⿉ ､00み､､0み､･0み･00み･･0み･左0み工る0み左00み左左0グ ｴC｛一種指定ぼ 
許容電圧変動範ࡕ⿉ 定格電圧ǽボ⿀⾿％ 
定 格 周 波 数        ⿉ ⿄⾿⾾⿅⾿⿗〉⾷自動չ換⾸ 
許容周波数変動        ⿉ 定格周波数ボ⿁⿗〉⾷性能保証Ǿボ⿀⿗〉⾸ 
定 格 電 流        ⿉ ､0み･0み工0み事0みり事み､00み､事0み･00み･事0み工00み左00み事00みり事0み､000ｴ⾷一種指定⾸ 
入 力 信 号        ⿉ 左～･0至ｴ DCみ､～事グ DCみONむOｹｹ 接点信号み手動｛۝変抵抗 ､0ﾞΩぼǽ何țǚȡ端子Ǻǵչ換 
入 力 抵 抗        ⿉ ⿀⾿⾿Ω⾷⿃～⿁⾿ｍＡ ⿓Ｃ⾸⾻⿁⿄ｋΩ⾷⿀～⿄⿥ ⿓Ｃ⾸ 
出 力 範  ％⿇⿈～⾿電圧ɝȫʀɑɘɋȷ形つつ定格電圧ǽ ⿉        ࡕ

電流ɝȫʀɑɘɋȷ形つつ定格電流ǽ⾿～⿀⾿⾿％ 
電力ɝȫʀɑɘɋȷ形つつ定格電圧ǽ⾿～⿈⿇％モ定格電流ǽ⾿～⿀⾿⾿％ 
ɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ形つつ定格電圧ǽ⾿～⿈⿇％ 

出 力 制 御 方 式        ⿉ Ρ相制御⾾ո周制御⾷購入時指定ȍǮǾƸΡ相制御⾾ո周制御ȡ接点信号Ǻǵչ換⾸ 
ɝȫʀɑɘɋȷ        ⿉ 〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧無Ǧ⾾電圧〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧⾾電流〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧⾾電力〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧⾷一種指定⾸ 
外 部 Ｃ ⿣ 入 力        ⿉ 定格電流ɝɳɁȹʀɳǺଓǦǵ⾿～⿄Ａ 
出 力 精 度        ⿉ ŋɝȫʀɑɘɋȷ無Ǧ 定格電圧ǽボ⿀⾿％⿕⿢以内 

Ō電圧ɝȫʀɑɘɋȷ 定格電圧ǽボ⿂％⿕⿢以内⾷定格電圧ボ⿀⾿％変動時⾸ 
ō電流ɝȫʀɑɘɋȷ 定格電流ǽボ⿂％⿕⿢以内⾷⛤荷抵抗⿀～⿀⾿倍۝変時⾸ 
Ŏ電力ɝȫʀɑɘɋȷ 定格電力ǽボ⿂％⿕⿢以内 
 ⾷⛤荷抵抗⿀～⿂倍۝変時⾻定格電圧ǽボ⿀⾿％変動時⾸ 

ሬ ତ ⛤ 荷 電 流        ⿉ ⾿め⿄Ａ以ˀ⾷定格電圧ǽ⿈⿇％出力時⾸ 
適 用 ⛤ 荷        ⿉ 抵抗⛤荷⾻誘ଣ性⛤荷⾷変圧器⿀次側制御⿉Ρ相制御時ǽȎ⾻磁束密度⿀め⿁⿣以ˁ⾸ 
出 力 設 定 範  ⾸ǽ⾿～⿀⾿⾿％⾷設定用内蔵ɐɲɦȍǮǾ外部設定器ࡕ勾配設定つつ出力範 ⿉        ࡕ

エɴɡʀȿɯン設定つつ出力範ࡕǽ⾿～⿀⾿⾿％⾷設定用内蔵ɐɲɦȍǮǾ外部設定器⾸ 
警 報        ⿉ 警報出力⿁接点⾷ሬ大⿁⿄⾿⿥⾻⿀Ａ ＡＣ⾸ 

ŋ過電流ど⿀Ƹ⢦断〺〜〟〬き溶断ど⿁Ƹ〺〟ﾄ〫が〧過熱異常時ど⿂Ƹ⿛Ｅ⿓点灯Ǧ警報接点⿀⿞⿝ 
Ōɚʀɇ断線｛〤〻ぎ〫〝がぼど⿀Ƹ〪〡ぇ〬ﾀ素子異常Ƹ運転異常時Ƹ⿛Ｅ⿓点滅Ǧ警報接点⿁⿞⿝ 
ど⿀⿉内蔵Ｃ⿣ȍǮǾ外付Ｃ⿣ۄ付時 ど⿁⿉⿂⾿Ａ以  ˀ ど⿂⿉⿁⾿⾿Ａ以  ˀ
注意⿉〻ｨ〟ﾄき〹き〞〧無Ǧ形式ǾƸ運転異常Ƹ電源異常ǽȎ LｸD 表示ƹ警報接点ǾあșȍǪȢƹ 

過 電 流 保 護        ⿉ ȽȬɲɁɇȺʀɐȲɝ⾷定格電流ǽ⿀⿁⾿％以ˀ⾸ƸＣ⿣内蔵ȍǮǾ外付Ǡ時Ǻ限Ț 
冷 却 方 式        ⿉ 定格電流⿀⿄⾿Ａ以ˁǾ自冷Ƹ⿁⾿⾿Ａ以ˀǾ冷却ɝȩンǺȗȚ風冷 
そ ǽ ͙ ǽ 機 能        ⿉ ɅɝɐɁɇʀɐɿɅɝɐȪɋɟɈウン⾷⿀～⿁⾿秒۝変⾸Ƹ瞬停復帰時ɅɝɐɁɇʀɐ 

ɚʀɇ断線警報⾷Ȳɟȿɯン⾸Ƹ電流制限機能⾷Ȳɟȿɯン⾸Ƹ運転⾾停ᓹչ換 
使 用 温 度 範  ⾸止～⿄⿄止⾷性能保証Ǿ⾿～⿄⾿止⾿⿀－ ⿉        ࡕ
使 用 湿 度 範  ⾸h⾷結露ǹǜǢǷ⑩％⾿⿈～⾿⿂ ⿉        ࡕ
絶 縁 抵 抗        ⿉ ⿄⾿⾿⿥ ⿓Ｃ ⿄⾿⿜Ω以ˀ⾷電源端子ǷȹʀɁ間⾸ 
耐 電 圧        ⿉ ⿁⾿⾿⾿⿥ ＡＣ ⿀ո間⾷定格電圧⿀⾿⾿～⿁⿃⾿⿥ǽ機種⾸ 

⿁⿄⾿⾿⿥ ＡＣ ⿀ո間⾷定格電圧⿂⿇⾿⿥以ˀǽ機種⾸ 
設定通信㊤ニットㅤオプシ㊥ンㅥ 

設 定        ⿉ 出力設定｛0～､00へぼƸˀˁ限設定｛0～､00へぼƸ勾配設定｛0～､00へぼƸɅɝɐɁɇʀɐ時間設定
｛､～･0 秒ぼƸɚʀɇ断線警報設定⾷⛤荷抵抗۝変 ､0～､00へ〓ɚʀɇ断線警報付機種ǽȎ⾸Ƹ 
Ρ相制御⾾ո周制御չ換Ƹɝȫʀɑɘɋȷ方式չ換Ƹ電流制限Ƹ運転⾾停ᓹչ換 

表 示        ⿉ 出力値⾷電圧⾻電流⾻電力⾻抵抗値⾸Ƹ警報表示Ƹ各種設定値 
ۄ 付 方 法        ⿉ ȽȬɲɁɇ本体ȍǮǾəɕɳǺۄ付⾷əɕɳۄ付時Ƹ本体Ƿ設定通信ɮɓɋɐ間Ǿ専用ȹʀ

ɞɳ⿢⿗－⿙⿤⿚⿂⾷⿂ｍ⾸ȍǮǾ⿢⿗－⿙⿤⿚⿄⾷⿄ｍ⾸Ǻǵ接Ữ⾸ 
電 源        ⿉ 本体ȗș供給 
使 用 温 度 範  止⿄⿄～⾿⿀－ ⿉        ࡕ
使 用 湿 度 範  ⾸h⾷結露ǹǜǢǷ⑩％⾿⿈～⾿⿂ ⿉        ࡕ
質 量        ⿉ 約⿄⾿ｇ 
環 境 規 制⿉ ⿡ｏ⿗⿢ 

環境規制規格⿉Ｅ⿝ ⿘ＥＣ⿅⿂⾿⾿⾿適合 
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Printed in China ࡈ注意：本書ࡢ記載内容ࠊࡣお断ࡾなく変更すࡿ場合もあࡾますࡢでࡈ了承くだࡉいࠋ 

32-8, KUMANO-CHO, ITABASHI-KU, TOKYO 173-8632 

Telephone     : 81-3-3956-2171 

Facs imi le     : 81-3-3956-0915 

E-mail: inter@chino.co.jp 

 製品に関するấ問い合わせは 

コールセンターίấ客様製品相談室ὸ  0120 – 41-2070 
                  携帯電話Ầらも無料Ểắ利用いẺẻけますẇ 

ἭームἬージ  https://www.chino.co.jp/ 

 ※ấ問い合わせ時は形式コードể製造番号をấ手元にắ用意くẻẰいẇ 

Ẕ受付時間ẕ月曜日～金曜日ί祝日Ẇ弊社休業日を除くὸ9:00～12:00／13:00～17:00 
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